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SISTEMAS TECNOLOGICOS

En estricto rigor, los sistemas tecnol6gicos son conjuntos de unidades activas interconectadas que transforman,
almacenan, transportan o controlan materiales, energia y/o informacion para fines particulares. De esta forma, en cualquier
sistema, prima la importancia del trabajo conjunto de las partes por sobre sus aportes individuales.# Por otro lado,
entendemos por unidad activa a un elemento simple que desempefia una funcion concreta dentro de un sistema.Es posible
identificar este tipo de sistemas en diferentes contextos (salud, transporte, habitat) sin estar limitados meramente a
artefactos. Organizaciones, componentes cientificos, componentes legales, recursos, e incluso personas pueden ser
considerados también como un sistema tecnolégico. Para cada sistema es posible caracterizar un input (recurso o insumo)
y un output (producto), involucrando procesos complejos en sus transformaciones correspondientes y existiendo en una
red de otros sistemas de interaccién constante.2Es légico entonces relacionar los sistemas tecnoldgicos a conceptos como
“invento”, “desarrollo” e “innovacion”. Es mas, existen distintos tipos de invenciones o inventos relacionados a estos
sistemas, los cuales se agrupan bajo dos grandes categorias: las invenciones radicales y las conservadoras. Las
invenciones radicales introducen nuevos sistemas, usualmente sostenidas por inventores independientes, mientras que
las invenciones conservadoras facilitan el desarrollo de sistemas ya existentes, levantadas generalmente desde el gobierno
o privados. Mediante un proceso de desarrollo estas invenciones se moldean segun las realidades sociales, econdmicas
y politicas bajo las que estos productos deben subsistir. Posterior a este proceso, una vez que estos elementos salen al
mercado, pueden ser llamados innovaciones.Cabe mencionar también que a pesar de que el sistema tecnolégico
contextualiza la accién técnica humana, en sentido explicito éste deberia estar incluido dentro del sistema técnico, dado
gue histéricamente la técnica precede a la tecnologia. Se toma entonces el nombre de sistema tecnologico de manera
genérica, pudiendo entonces levantar conexiones entre una técnica y el sistema tecnoldgico en el que se involucra. Por
otro lado, dentro de la relacion establecida entre el sistema tecnolégico y el sistema productivo le permite existir (Unica
forma de comprender globalmente el sistema descrito), se da espacio a la interaccion con otros sub-sistemasdel mismo
medio, generando impacto en diferentes areas asociadas (como recursos, conflictos 0 mecanismos de poder). Es por ello
gue se puede considerar al sistema tecnolégico como nicleo para el estudio entre la Ciencia, la Técnica y la Sociedad.®

Tipos de Sistemas Tecnoldgicos

Es posible distinguir 4 tipos basicos de sistemas tecnolégicos. Entre ellos estan:

e Sistema Mecanico

e Sistema Eléctrico

e Sistema Hidraulico

e Sistema Neumatico
Sistema Mecanico

Los engranajes son otro componente usual de los sistemas mecéanicos.Los sistemas mecanicos corresponden a aquellos
constituidos principalmente por componentes, dispositivos 0 elementos cuya funcién especifica corresponde a
transformar o transmitir el movimiento desde las fuentes que lo generan, transformando distintos tipos de energia.’Se
caracterizan por utilizar piezas de caracter sélido, interconectados de tal manera de efectuar movimientos producto de
una fuerza. Dado que este Ultimo genera el movimiento inicial, este cuenta con una intensidad y direccion, los cuales
pueden ser modificados producto de los sistemas mencionados. Es usual que este tipo de sistemas estén asociados a
sistemas tecnologicos eléctricos, generando movimiento gracias a un motor propulsado por energia eléctricaUn ejemplo
bésico de sistemas mecéanicos son los mecanismos simples, los cuales se usan usualmente para facilitar el movimiento
de grandes objetos o compensar una fuerza resistente, amplificando la intensidad o redirigiendo la direccién de la fuerza
inicial aplicada. Dentro de este tipo de mecanismos podemos encontrar la polea simple, la palanca (en primer, segundo y
tercer grado), el polipasto y el torno o cabestrante, entre otros.La ampolleta es un claro ejemplo de como en un sistema
eléctrico transforma energia eléctrica en luz y calor.

Sistema Eléctrico[editar

Los sistemas eléctricos corresponden a aquellos que, a través de la energia eléctrica generan movimiento, luz o calor.
Entre sus componentes basicos se encuentran una fuente de energia, la corriente eléctrica; conductores, usualmente
cables; y un receptor o actuador eléctrico, un dispositivo electrénico semiconductor cuya labor es la de transformar la
corriente eléctrica en otros tipos de energia. Ademas de estos, un sistema eléctrico puede poseer otros componentes
electronicos, como condensadores e inductancias, por mencionar algunos.g Una vez cerrado el circuito, la corriente
eléctrica proveniente de la fuente de energia circulara por el sistema, entregando el output correspondiente para cada
artefacto, el cual puede variar dependiendo del tipo de receptor utilizado en el sistema.
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Con respecto a los tipos de receptores o0 actuadores eléctricos disponibles, éstos se pueden clasificar dependiendo del
resultado asociado a la circulacion de energia eléctrica sobre estos.2 Entre estos resultados podemos encontrar:

e Movimiento: Estos receptores transforman la energia eléctrica en energia cinética. Entre ellos podemos
encontrar al motor, al electroimén y al relé. Es posible identifcar este tipo de receptores en artefactos como
el ventilador, frenos y embragues electromagnéticos y circuitos eléctricos modernos, respectivamente.

e lluminacién:Los receptores asociados a este output convierten la corriente en energia luminica, pudiendo
encontrar entre ellos a la lampara, utilizada en sistemas de iluminacion domésticos; las luces led, usadas
tanto en iluminacién como en pantallas; y el laser, ampliamente aplicado en campos como las
telecomunicaciones, la medicina y la industria.

e Sonido:Son los receptores encargados de entregar como output energia sonora, es decir, sonido. Entre
ellos encontramos al timbre/chicharra, a los auriculares/altavoces y al buzzer. Se pueden identificar este tipo
de receptores en artefactos como la radio y el reproductor de audio portatil, entre muchos otros.

e Calor: Estos receptores transforman la corriente en energia térmica, la que podemos identificar mas
comunmente como calor. Un claro ejemplo de este tipo de receptores son las resistencias, las cuales
podemos identificar en artefactos como la estufa o las manta eléctrica.

Sistema Hidraulicol[editar]

El motor hidraulico de eje inclinado o Schragachsenmaschine es un ejemplo de como la presion sobre el liquido se
traduce en la rotacion del eje asociado al motor.Los sistemas hidraulicos corresponden a aquellos que, mediante la
presion de un fluido, generan una fuerza resultante.l? Este fenomeno se explica producto de la Ley de Pascal, cual
postula que:La fuerza ejercida sobre un liquido se transmite en forma de presion sobre todo el volumen del liquido y en
todas direcciones.

Principio de PascalEsto se produce debido a ciertas caracteristicas de los liquidos, tales como su bajo nivel

de compresibilidad, movimiento libre de sus moléculas, viscosidad y densidad. Gracias al uso de diferentes tipos de
fluidos como aceites, ademas de elementos generadores de energia, elementos de tratamiento de fluidos, elementos de
mando y control, entre otras componentes, es posible generar la unidad basica que sustenta este tipo de sistemas.lDe
esta forma se elaboran distintos sistemas de presién hidraulica, como los que se pueden observar en la gran mayoria de
las maquinas de movimiento de tierra, como las palas excavadoras. Otro ejemplo que destaca es el motor hidraulico en
sus diferentes tipos: de engranajes, de paletas y de pistones. Estos Ultimos se utilizan en grandes maquinarias

como gruas, tornos y torres de perforacion.

Las puertas de los autobuses suelen estar accionadas por sistemas neumaticos (aire comprimido)

Sistema Neumatico[editar]Los sistemas neumaticos son los que, de manera similar a los sistemas hidraulicos,
utilizan un gas como medio de transmision de sefiales y/o potencia. Este tipo de tecnologia es ampliamente
utilizada en el contexto de la automatizacion de maguinas y en controladores automaticos, donde la presién
ejercida sobre el aire comprimido se traduce, finalmente, en energia mecéanica. Este tipo de sistema cuenta con
un amplio campo de aplicacién, debido a su alta capacidad de reaccion, la cual es mas veloz que en el caso de
los sistemas hidraulicos. 12

Algunos de los componentes de este tipo de sistemas incluyen:

e Compresor: Encargado de absorber aire desde la atmdsfera, reduciendo el volumen producto de un aumento de
presion. Este se detiene al obtener la presion deseada.

e Deposito: Acumula el aire suministrado por el compresor bajo la presién escogida, enfriandolo. Posee diferentes
cualidades encargadas de controlar las condiciones del aire.

e Filtro: También llamado unidad de almacenamiento a

Taller
1. Sacar unresumen de la guia
2. Explicar cada uno de los sistemas tecnoldgicos.
3. Enunciar ejemplos de cada uno de los sistemas tecnoldgicos.
4. Realizar un mapa conceptual de los sistemas tecnolégicos
5. Investigar que otros tipos de sistemas tecnolégicos existen.
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